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1. Technlsche Saten 



1 . Elnsatzbedlngunsen 

Teraperaturbereich; 
relative Luftfeuohte: 
Transportbedingungen : 
Lagerbediiigungen : 



2 . Technlsche Paten 



Abmessung - Lange; 

Breite : 
Hohe: 




Gewicht .* 

Leistungaauf nahme : 
Stromver s orgung ; 
Betriebsspannung: 

Kartengeschv^indigkeit ; 
Inf ormationsspuren : 

Auf zeichnungsdichte : 



Speicherkapazitat : 




Anschlufilange Kabel : 
Schalleistungspegel : 
Funkstorspannung : 

Funkstorf eldstarke ; 

Auf zeichnungsverfahren : 
Aufzelchnungscode : 
Besonderheiten ; 

Zusatzeinrichtung 

fiir Gerat mit SV (K 6501 .50) ; 



3 . AnachluBbedingungen 

Steckerleiste : 
Anschlufisteuerung: 
Verbindungskabel ; 

4. Zuverlasslgkeit 

teohnischer Nutzfaktor: 
Wartungsabstand ; 
mittlere Reparaturdauer 
mittlere Wartungsdauer ; 



0*0 ... 50 "C 

30 % ... 95 % (nicht kondensierend) 
-50 "C . . . +50 “C 
-30 . . . +40 *C • 



272 mm 
1 35 mm 
115 mm 
2,5 kg 
< 7 W 
extern 

+5 V - 5 % -500 mA 
-H2 V i 5 f. 250 mA 
80 mm/ s 

3 (jeweils 2 gleichzeitig) 

Spur 1 - 8,3 Bit/mm - 5 % 

Spur 2 - 3 Bit/mm ~ 3 

Spur 3-8,3 Bit/mra - 8 % 

Spur 1-76 Zeichen alpha-numer. + 3 Sonderzeichen 
Spur 2 - 37 Zeichen numerisch + 3 Sonderzeichen 

Spur 3 - 104 Zeichen numerisch +3 Sonderzeichen 

^ 5 m 
^ 60 dB 

nach TGL 20885 
nach TGL 20885 

F/2F Wechseltaktschrift DIN 66010 
nach ISO 3454 

automatische Lesewiederholung 

Beschlagnahmeeinrichtung 
Kart eneingabesp err e 
Notstromteil : Versorgungsspannung 
4 V Batteriespannung 
Leiterplatte fUr SV 

Einspur-Magnetkopf mit Lesewicklung auf Spurlage 2 



1 Stuck StL 102-26 TGL 29331/04 
ASL K 6001 zum BUS K 1 520 
^ 5 m 



99 % ‘ 

300 h 
< 2 h 
0,1 h 
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5 . Datentra^er 



Inf ormati onstrager : 

Gr(5Be : 

Starke : 

Kartenwolbung : 
Kartenraaterial : 



Plastkarten mit Magnetstr-eif en nach 
TGL 42091; ^42092; 42093 
(85,60 1 o!i3^ (53,98 - 0,05) mm 

(0,76 - 0,08) mm 
1 , 0 ram 

Kunststoff Oder kunststof f laminierter Werkstoff 
-20 "0 . . . +50 °C 



Schreib-Lese Magnetkarte nach DIN 9785 




Spuraufteilung von Bezugskante 

Spur 1: 5,54 mm ... 8,59 mm 
Spur 2: 8 , 85 mm ... 11 , 89 mm 
Spur 3 : 12,01 mm ... 15,82 mm 
Spur 1 und 2: 5 , 54 mm ... 11,83 mm 
Spur 2 und 3: 8,85 mm ... 15,82 mm 



(D 

1 'O 

ID 

Bezugskante \ 












Spurl JJI/Jim 
MB " 




ih 




t 






Auf zeichnungsbreite 
max. a 5,54 mm 
min. b 15,82 mm 



Die zwischen den Zahlen nicht 
genannten Abstande, sind die 
Abstande zwischen den einzelnen 
Spuren. 



6. Belegung Anschlufisteckerleiste XI 



Kontakt 


Name 


Benennung 


Richtung 


A1 


00 


zentrale Bezugsmasse 


- 


A2 


12 P 


+12 V Spannung 


- 


A3 


op 


zentrale Bezugsmasse 


- 


A4 - 


> RD2 


Read Data (Lesedaten) Spur 2 


OUT 


A5 


WE2 


Write Enable (Schreibfreigabe) Spur 2 


IN 


A6 


WEI 3 


Write Enable (Schreibfreigabe) Spur 1/3 


IN 


A7 


MV 


Mot or steuer signal 


IN 


A8 


MR 


Mot or steuer signal 


IN 
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Kontakt 


Name 


Benennung 


Richtung 


A9 


SO 


Sensor (Status) 0 


OUT 


A10 


S2 


.Sensor (Status) 2 


^ OUT 


A11 


5 P 


+5 V Spannung 




A12 


12 P 


+1 2 V Spannung , • 


- 


A13 


00 


Schirm vom Kabel (bei Bedarf) 


_ 


B1 


00 


zentrale Bezugsmasse 


- 


B2 


- 


- 


- 


B3 


00 


zentrale Bezugsmasse 


- 


B4 


W 


V/rite Data (Schreibdaten) Spur 2 


IN 


B5 


WD13 


Write Data (Schreibdaten) Spur 1/3 


IN 


B5 


RD13 


Read Data (Lesedaten) Spur 1/3 


OUT 


B7 


EE 


Eingabeerlaubnis 


IN 


B8 


SE13 


Select (Spurumschaltung)v 1/3 


IN 


B9 




Sensor (Status) 1 


OUT 


BIO 


- 






B11 


5 P 


+5 V Spannung 


- 


B12 


5 P . 


+5 V Spannung 


- 


B13 


00 


zentrale Bezugsmasse 


- 



7. Codetabelle SLE nach TGL ISO 

Darstellung 4 Bit-Code (ISO 3554) Spur 2 und 3 Darstellung 6 Bit-Code (ISO 3554) Spur 1 



b4 


Bi 

b3 


t 

b2 


b1 


Zeile 


Zeichen 


0 


0 


0 


0 


0 


0 


0 


0 


0 


1 


1 


1 


0 


0 


1 


0 


2 


2 


0 


0 


1 


1 


3 


3- 


0 


1 


0 


0 


4 


4 


0 


1 


0 


1 


5 


5 


0 


1 


1 


0 


6 


6 


0 


1 


1 


1 


7 


7 


1 


0 


0 


0 


8 


8 


1 


0 


0 


•1 


9 


9 


1 


0 


1 


0 


10 


a) : 


1 


0 


1 


1 


11 


j 


1 


1 


0 


0 


12 


a)< 


1 


1 


0 


1 


13 


— 


1 


1 


1 


0 


1 4 


a)> 


1 


1 


1 


1 


15 


? 




Startzeichen 



Leerf eldzeichen 



Endezeichen 





b6 


0 


0 


1 


1 


b5 


0 


1 


0 


1 


b4 


b3 


b2 


b1 




0 


1 


2 


3 


0 


0 


0 


0 


0 


SP 


0 




P 


0 


0 


0 


1 


1 


(a) ! 


1 


A 


Q 


0 


0 


1 


0 


2 




2 


B 


R 


0 


0 


1 


1 


3 




3 


C 


S 


0 


1 


0 


0 


4 


1 


4 


D 


T 


0 


1 


0 


1 


5 


% 


5 


E 


U 


0 


1 


1 


0 


6’ 




6 


P . 


V 


0 


1 


1 


1 


7 


©V 


7 


G 


W 


1 


0 


0 


0 


8 


( 


8 


H 


X 


1. 


0 


0 


1 


9 


) 


9 


I 


Y 


1 


0 


1 


0 


10 


(^* 


(^: 


J 


Z 


1 


0 


1 


1 


11 


(a) + 


® : 


K 


c® 


1 


1 


0 


0 


12 


® > 


(a)< 


L 


\® 


1 


1 


0 


1 


13 




®= 


M 


© 


1 


1 


1 


0 


1 4 




®> 


N 


3 A 


1 


1 


1 


1 


15 


/ 


? 


0 





a) Diese Bit-Kombinationen dUrfen nur mit Geratesteuerzeichen belegt werden 
(von SLE nicht benotigt) 

Bit-Kombinationen dUrfen nicht mit Geratesteuerzeichen belegt werden 
(von SLE nicht benotigt) 

Bit-Kombinationen diirfen nur mit nationalen Schriftzeichen nach DIN 66003 belegt 
werden. Sie sind international nicht zu benutzen. 

Kann mit zusatzlichen Schriftzeichen belegt v/erden. 

SLE-Belegung nach ISO 3554 0/5 (%) Startzeichen 

1/15 (?) Endezeichen 
3/14 (a) Leerf eldzeichen 
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II . Auf Btellvoyschrlft 



- Die SLE K 6501.50 (SiVo - Sicherheitsvorsatz) 1st eine Einbauvariante ohne Verkleidung, 

- Der Einbau muB in einem dafUr vorgesehenen Gefafi erfolgen. 

~ Die SLE K 6501.10 und ALS K 6502.10 ist eine Auftischvariante. Zur sicheren Auflage 
besitzt sie vier GununifUBe. 

- Der AnschluB beider Gerat evarianten erfolgt Uber Einheitskabel KROS 5105 mit einem 26“ 
poligen Steckverbinder (XI). 

“ Am Geratetyp K 6501. 10/K 6502.10 ist zum Befestigen des Steckverbinders die Schraubver- 
bindung zwischen den beiden Kappen der Verkleidung zu Ibsen. 

“ Obere Kappe vollstandig abnehmen. 

“ Vor Inbetriebnahme der Kugellager (vordere und hintere Andruckrollenaohse) entfetten. 

“ Die Versorgungsspannungen +5 V und +12 V sind als Sicherheitskleinspannung aus dem 
Terminal bereitzustellen . 




Anschluflkobel 




III- Punktionsbeschreibuag 
1. Allfiemelnes , ^aQvv,al i C 

PUr die SIE K 6501 und die ALE K 6502 besteht ein einheitlicher teohnisoher Aufbau. Sie 
dienen beide als peripheres GerSt fUr den Anschlufl an die ZRE K 2526. Sie werden mittels 
Interfaoe-Ste'okeinheit ALS K 6001 an dem BUS K 1520, angeschlossen. 

Mit ihr werden Magnetkarten (Idendifikationskarten) im Format nach DIN 9785 beschrieben 
und gelesen bzw, nur gelesen. Als Auf zeichnungsverf ahren wird die Wechseltaktschrift (DIN 
66010) im 3-Spur-Verf ahren verwendet . 

Es wird f olgendermaBen realisiert: 

“ Spur 1 und 2 oder 
“ Spur 2 und 3 . 

Eine Kontrolle der auf gezeichneten Daten erfolgt durch ein Kontrollesen der Magnetkarten 
nach folgendem Ablauf: 

Karte einziehen ^ Aufzeichnen mit Kartenriicklauf 

in Anfangsstellung *-Lesen ^ Karte, austreiben. 

Die Codierung (4 Bit/6 Bit pro Zeichen) entspricht dem ISO-Standard 3554. 

Die SLE besteht aus der mechanischen Baugruppe sowie aus den beiden elektronischen Bau- 
gruppen Verstarker; Motorregler und fUr GerEte mit Sicherheitsvorsatz die Leiterplatten SV 
und Notstrora. 

Als AnschluB dient die Steckeinheit K 6001 . 
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2. Mechanischer Aufbau (Abb. 3) 



Die SLE besteht aus den mechanischen Baugruppen Antrieb, Fiihrungsrahmen , 2 Kopfhalterungen 
sowie den beiden Transportv/ellen . 

An den beiden Seitenwanden des Fiihrungsrahmens befindet sich je eine FUhrungsnut zur Kar- 
tenfiihrung. 

tiber die vordere und hintere Transportwelle , angetrieben durch einen G1 eichstrommikroniotor , 
wird die Magnetkarte unter dem Schreib-Lesekopf bis zur ENDE-Zeichenerkennung transportiert . 
An der vorderen Stirnseite des Derates befindet sich ein Einlegeschacht , tiber ihn wird die 
Magnetkarte in das Gerat eingeflihrt. Rechts hinter dem Schachtblech 1st der Ref lexkoppler 
RK1 angebracht. Er dient der Bildung des Statussignales SO (ICarte eingelegt). 

Bei Geraten mit Sicherheitsvorsatz (SV) befindet sich links zusatzlich noch ein zweiter 
Magnetkopf mit Halterung. Passiert die Magnetkarte diese beiden Bauelemente, wird in der 
Ansteuerelektronik ein Steuersignal S02/SV gebildet. Dieses wird als Statussignal SO mit 
folgenden zwei Bedeutungen interpretiert : 

— Magnetkarte seitenrichtig eingelegt 
“ Magnetkartenanf ang mit Vornullen ihitialisiert . 

Das so gebildete Signal SO v^ird an den Steuer-PIO des Adapters gefUhrt und entsprechend als 
Statussignal ausgev/ertet . AuBerdem wird am Gerat mit Sicherheitsvorsatz der Sperrbugel der 
Eingabesperre freigegeben. Es ist zu beachten, dafi bei Geraten mit Sicherheitsvorsatz nur 
Magnetkarten eingelesen werden kbnnen, die vorher auf einer SLE ohne SV beschrieben worden 
Sind I 

Der Reflexkoppler RK2 befindet sich hinter der vorderen Transportwelle. Er kontrolliert den 
Lauf der Magnetkarte und lost den Sendestart der fur die Aufzeichnung erf orderlichen Vor- 
nullen aus. 

Mit Erfassen der Magnetkarte durch die hintere Transportwelle v/ird der Reflexkoppler RK3 
erreicht.- Es erfolgt die Positionierung der Magnetkarte sowie die Auf zeichnungsf reigabe des 
Startzeichens und der nachf olgenden Dateninf ormationen bwz . das Lesen der auf der Magetkar- 
te befindlichen Dateninformationen. 

Oberhalb der hinteren Transportv/elle befindet sich die einstellbare Kopfhalt erung mit dem 
Schreib-Lesekopf . 

Die Kopfhalterung ist so gestaltet, daB der Magnetkopf in zwei Richtungen bev;egt v/erden, 
kann und somit ein guter Kontakt Kopf - Karte zustande kommt. Der Magnetkopf wird mittels 
zwei Druckfedern auf den Magnetstreif en der Karte gedriickt, 

Der Antrieb der Transportwellen erfolgt liber einen Gleichstrommikromotor mit konstanter 
Drehzahl. tiber je einen Plach- und Rundriemen werden die beiden Transportwellen angetrieben. 
Der Andruck der Magnetkarte auf den Transportwellen erfolgt durch Andruckhebel mit Feder- 
druck. 

Im unteren Teil der SLE befindet sich die LP "Motorregler SLE“ (1 . 62 . 51 851 0 . 0; 083*“4-21 0-002) 
Seitlich rechts an der SLE angeordnet ist die LP ”VSLE" (1.62.518790.0; 083-4-210-006), 
woran sich die Steckerleiste XI befindet. tiber X1 ist die SLE mit der ASL K 6001 durch 
Kabel W1SLE verbunden. 

Oberhalb des Kartenfuhrungsschachtes befindet sich die LP SV (1.62.518910.7; 083-4-210-102) 
und an der linken Seitenwand die LP der Notstromversorgung (1.62.518911.5; 083-4-210-105). 
AuBerdem ist links neben dem RK1 ein zweiter MK zur Erkennung der Vornullen angebracht. 

Die zuletzt genannten beiden Leiterplatten werden nur im Geratetyp mit Sicherheitsvorsatz 
verwendet . 
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3. Elektronischer Aufbau 



3.1. Auf zelchnen 

' 

Das vom Peripheri etreiber A1 .3 bzw* A1 .4 (Interface) kommende Steuersignal WE1 3/WE2 wird 
iiber die Baustufen A6/02 oder A6/12 an die R-Eingange der Schreib-PP ' s A9 gelegt (Preigabe- 
steuerUng der Schreib-FF ' s) . 

AuBerdem wird an den Ausgangen der Steuer-NANDs A8.2/03, A8.1/11 bzw. A8.‘2/08 ein 0-Signal 
gebildet . 

Die ebenfalls von den Peripherietreibern auf den Leitungen WD1 3 und WD2 kommenden Schreib- 
daten liegen als Takt-Datengemisch an den Baustufen A6/06 und A6/04 an. Sie schalten trig— 
gernd mit jeder 0-1 -Schaltf lanke die Schreib-PP's A9 . Die wahrend dieser Punktion entsteh- 
enden Schreibimpulse werden iiber die Steuer-NANDs den Transistorenpaaren V1.1/V2.1j V1.2/ 
V2.2; V1.3/V2.3 zugefiihrt, Verstarkt und als Auf zeichnungssignal entsprechend der ausge- 
wahlten Schreibspur an die Schreibv/icklung des Magnetkopfes gegeben (KW1 bis KW3) i 

3.2. ¥iedergabe 

Die vom Magnetkopf gelesenen Inf ormationen liegen iiber den Eingangen KR1 , KR2 oder KR3 an 
der zweistufigen Verstarkerstuf e des Leseverstarkers A12.1 - A13.4, A12.2 - A13.4 oder 
A13.1/08 - A13.1/06 an. 

Die zweite Verstarkerstuf e A1 3 . 4 bzw. A1 3 . 1 arbeitet gleichzeitig als TiefpaBf ilter . An- 
schlieBend erfolgt im Di fferenzver starker A13.4/06 bzw. A13.2/08 in Abhangigkeit der Mit- 
tenspannung aus A1 3.3/06 die Spitzenf indung. Die Spitze des Leseimpulses erscheint am Aus- 
gang A1 3.4/06 bzw. A13.2/08, wobei die Mittenspannung als Null dient, 

Der Nulldurchgang wird in den beiden Komparatoren A13.3/08 und A1 3 . 2/06, ausgewertet , deren 
Ausgange als offene Kollektorstuf en beschaltet sind. Es wird ein arbeitsf ahiges TTL-Signal 
als Takt-Datengemi'sch entnommen. Mit Hilfe der beiden Baustufen A10 werden die ankommenden 
Takt-Datenimpulse so aufbereitet, daB mit jedem Taktwechsel am Eingang, am Ausgang ein Di- 
gitalimpuls entseht. 

Die beiden nachf olgenden UV A3/12 (Spur 1 und 3) und A3/04 (Spur 2) bringen die Digitalim- 
pulse in ein Tastverhaltnis von 0,5 (1:2) fur die gelesenen Daten (bezogen auf die Eigen- 
frequenz) . 

Das von den beiden UV A3 gelieferte Lesesignal RD1 3 und RD2 fiihrt auf die Treiberstufe A1 , 
vro die aufbereiteten Lesedaten RD2 und RD1 3 entnommen werden, 

Sie werden liber die Steckerleiste X1 B6/A4 des SLE-Kabels zum Adapter ASL Stecker X3 ge- 
fuhrt und im SIO bzw. in der Takt-Datentrennung weiterverarbeitet . 

4. Auf zeichnungsver starker (Abb, 4) 



4.1. Aufgabe 

Die Erzeugung der FluiBwechsel au'f der Inf ormations-Magnetkarte geschieht durch Umpolen des 
Auf zeichnungsstroms zwischen dem Massepotential , den Transistorenpaaren und der 12 VP-Span- 
nung. Die Entnahme der FluBwechsel erfolgt am Kollektor eines jeden Transistorenpaares . 
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KREF 





4.2. Aufzeichnen der positiven Halbwelle (Beispiel Spur 1) 



Mit SE = 0 und WE1 3 = 0 1st die Schreibf reigabe Spur 1 *ausgewahlt: 

Mit der Takt-Datenbitschaltf lanke werden die Ausgange A9/05 = 1 und A9/06 = 0; Ausgang 
; A8.2/06 = 0, Transistor V1.2 wird gedffnet und Transistor V2.2 uber A14/08 = .0 gesperrt. 

Uber R1.3, V1.2 liegt positive Spannung, ausgehend von 12 VP, am Ausgang K¥1 (Schreibwick- 
lung) an . 

Die Sinushalbwelle bewegt sich von 6 VP Mittenspannung zu 12 VP. 

4.3. Aufzeichnen der negativen Halbv/elle (Beispiel Spur 1) 

Mit der nachsten Takt-Datenbitschaltf lanke werden die Ausgange A9/05 = 0 und A9/06 = 1 

A8.2/06 = 1, der Transistor V1.2 wird gesperrt. 

AND A14/08 v/ird 1 und dffnet den Transistor V2 . 2 , 

/ 

Es wird Masse Uber R1.4, V2.2 zum Ausgang KW1 geschaltet. Die positive Halbwelle wechselt 
nach negativ. 

Die Sinushalwelle bewegt sich uber die 6 VP Mittenspannung nach Masse, 



5. Wiedergabever starker (Abb. 5 und 6) 




5.1. Aufgabe 

Erzeugung von Impulsen aus den Takt-Daten-EluBwechseln der Inf ormations-Magnetkarte . Die 
Schaltung verstarkt das Lesesignal und verhindert , daD bedingt durch relative groDe Schv/an- 
kungen der Lesespannungsamplitude (20:1), Verzdgerungen des digitalen Ausgangssignales auf- 
treten. 



Diese Schaltung arbeitet mit einer Betriebsspannung von 12 VP, Sie wird uber die V/iderstande 
R12.6, R12.5 im Verhaltnis 1:1 geteilt und von dem Spannungsf olger A13.2/V3/V4 als +6 V- 
Mittenspannung bereitgestellt . Diese Mittenspannung dient als Arbeitsbereich fUr die Lese- 
verstarker, d. h. daB der nutzbare Dynamikbereich der Leseamplituden ca, -5,5 V urn die Mit- 
tenspannung betragt. 

Das an den Eingangen KR1 , KR2 bzw. KR3 anliegende Kopf signal wird zur Unterdruckung von 
Stdrimpulsen uber die Widerstande RIO. 2 ... RIO. 7 auf die Mittenspannung symmetriert. 

Die invertierenden Verstarker A1 2 , 1 , A12.2, A13-1 bilden die erste Stufe, deren Verstarkung 
durch die Widerstande R1 3 , 1 und R13.2 festgelegt ist. Die Verstarkerstuf e ist so diraensio- 
niert, daB bei einer Kartengeschwindigkeit von 80 mm/ s die zulassigen Grenzwerte von 
ca. -100 mV^^ nicht Uberschritten v/erden, d, h. -5 V an A13.4 und A13.2. 

So S S 
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Abb. 6 



Vorverstarker (Abb. 7) 

tiber die beiden Lesev/icklungseingange KR, die Symmetrierwiderstande R1 2 und die Ubergangs- 
schutzdioden V6 , gelangt das Lesesignal an die Eingange des Operationsverstarkers der 
ersten Versti^rkerstuf e A1 2 . 1 , A1 2 . 2 bzw. A13.1. Von dort aus wird es Uber die Koppelkonden- 
satoren C4.1 nnd C4.2 in die zv/eite invertierende Verstarkerstuf e A13.4 bzw. A13«2 gefuhrt. 
Durch die zv/eistufige Verstarkeranordnung kann infolge der relativ niedrigen Verstarkung 
pro Stufe auf eine Of f setspannungskompensation verzichtet werden. AuBerdem ist die zweite 
Stufe durch C8 — R19.1 bzw. C9-5 — R19. 2 zur weiteren Stdr spannungsunterdriickung als akti— 
ver TiefpaB mit einer 3 dB-Grenzfrequenz ausgelegt. Sie betragt das 1 , 4f ache der maximalen 
Lesef requenz . 



MS 6P 
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Abb. 7 







5.3. Spitzenf indunp; (Abb. 8) 



Die dritte Stufe A13.^ bzw. A13-2 ist durch die Beschaltung mit C5 - R17*. 2 bzw. C1 2 - R17.1 
ein dif f erenzierender Verstarker. Als Folge der Dif f erenzierung erscheint die Spitze des 
Lesesignales an den Ausgangen A13.4/06 und A13.2/08 als Nulldurchgang, wobei als "Null" die 
6V-Mittenspannung dient. Der so erzeugte Nulldurchgang wird in der Komparatorstuf e A13.3 
bzw. A13.2 ausgewertet. 




Abb. 8 



5.4. Komparatorstuf e (Abb. 9) 

Die analogen Ausgangssignale der Spitzenf indung, die sich urn “0,7 V zur Mittenspannung (6 V) 
bev/egen, gelangen iiber den Widerstand R12.1 bzw. R12.3 an die Eingange der Komparatorend- 
stufe A13.3 bzw. A13.2. 

libersteigt das von der Spitzenf indung gelieferte Signal am Eingang die Summe der Sperrspan- 
nung 6 V, so entsteht am Ausgang des Komparators A13.3/08 bzw. A1 3.2/06 ein 1 -Potential von 
5 VP. 

Zur Erreichung arbeitsfahiger Schaltf lanken v/ird das Komparatorsignal uber die Trigger 
A11.5/A11.A gefuhrt. Mit den anschlieDenden AND - NOR-Gattern A10 v/erden die Takt-Datenim- 
pulse so beschaltet, daD mit jedem 1-0- und 0-1 -Flankenwechsel an den Ausgangen A7. 1/06/08 
^in 1 -0-Schaltimpuls zum Ankippen der nachf olgenden UV A3 entsteht. Die am Ausgang der bei- 
den Univibratoren entstehenden Schaltimpulse werden als Leseimpuls uber dem Datenbus-Trei- 
ber A1 als RD13 und RD2 an den Adapter gegeben. 



12 P 
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6 . Sicherheitsvorsatz (SV) 



Der Sicherheitsvorsatz besteht aus einera 1 Spur-Lesekopf und der Leiterplatte SV. Der 1 Spur 
Lesekopf (Arbeitsbereich 2. Spur) befindet sich in einer Kopfhalterung, welche im linken 
vorderen* Bereich der SLE angebracht ist. Seine Aufgabe besteht darin, die sich am Anfang 
der Magnetkarte befindlichen Vornullen auszuwerten und das Signal zur Preigabe der Eingabe- 
sperre zu bilden. Die Schaltung der LP SV setzt sich aus einem zweistuf igen Leseverstarker 
mit Komparatorendstufe (A3, A2) sowie einem 5 Bit-Zahler (A1.1, A1.2) zusammen. Beide Bau- 
stufen arbeiten mit einer Spannung von 5 VP. 

Das an den beiden Eingangen X1 . 1 und-X1.2 anliegende Kopf signal (Null-Takte des Kartenan- 
fanges) wird an den invertierenden Verstarker A3/08 gefuhrt. Er bildet die erste Stufe, 
dessen Verstarkung durch R2 und R5 festgelegt ist. tlber den Koppelkondensator C4 wird das 
verstarkte Lesesignal einer zv/eiten invertierenden Verstarkerstuf e A3/06 zugefiihrt. Das so 
erzeugte Lesesignal wird durch den Komparator A2 TTL-kompatibel (offener Kollektor) an den 
Zahlertakteingang A1.2/1i gefuhrt. Mit jeder ankommenden 0-1 -Taktbitf lanke wird der Zahler 
bis 5 hochgezahlt. Der 5. Takt schaltet den Zahlerausgang A1.2/06 auf 1 und bildet das Sig- 
nal S02 am Ausgang X4.5. 

7. Eingabesperr e (Derate mit SV) 

Ist die Magnetkarte richtig eingelegt (Magnetstreif en links oben) , wird uber die Reflexions- 
unterbrechung am RK1 das Signal RK1 mit 0 gebildet. Vom Magnetkopf L4 erfolgt die Bildung 
des Signals S02 . Mit dem aus beiden Signal en gebildeten Signal ES = 0 wird der Magnetanker 
des Freigabemagneten betatigt, wodurch der Sperrbugel aus seiner Sperrfunktion nach unten 
in die- Freigabestellung gedruckt v/ird. Each Abschwenken des Sperrbugels kann die Magnetkar- 
te in den Bereich der vorderen Antriebsrolle gedruckt v/erden. Mit der Bildung des I4otorsig— 
nals ME = 0 erfolgt Uber den Rollenantrieb der Einzug der Magnetkarte. 

8 . Notstromversorgung 

Der Geratetyp SLE/SV ist mit einer Notstromversorgung ausgerustet. Sie dient dem Zweck des 
Austriebs der Magnetkarte bei Stromausf all . 

Die Notstromversorgung wird durch eine Batterie des Si cherheitsmoduls realisiert. 

Mit angesteuerter SLE ist die Betriebsspannung 12 VP zugeschaltet . Das Relais K1 befindet 
sich im angezogenen Zustand. Beide Relaiskontakte sind in Arbeitsstellung . 

- Eingang X3 • 7 *— »*• Ausgang X5*6 

- Eingang X5 * 5 — *** Ausgang X5 ■ 4 

Die Betriebsspannung ist direkt vom Motorregler zum Motor durchgeschaltet (normale SLE— Ab— 
arbeitung) . 

Durch die anliegende Betriebsspannung wird der Kondensator 01 aufgeladen. Der Transistor VI 
ist uber die Baustufen A1 aufgesteuert Die 4 V-Batteriespannung liegt somit am offenen 
Relaiskontakt an. 

Mit Ausfall der Betriebsspannung fallt das Relaid' K1 ab und schaltet die Kontakte in Ruhe- 
stellung. Cl entladt sich und halt die Basis VI fUr die Entladezeit noch positiv. Wahrend 
dieser Zeit liegt die 4 V-Batteriespannung Uber Relaiskontakt — Ausgang X5 • 6 und Masse 

Uber X5.3 Ausgang X5 . 4 an. Die Motorumschaltung des Motorreglers ist auf RUcklauf und 

Batteriespannung geschaltet (austreiben der Magnetkarte) . 
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9 . Kartenerkennung 

9.1. Kartenerkennung ohne Sicherheitsyorsatz 



Zur Erkennung der Magnetkarten befindet sioh am Eingang der Kartenbahn rechts der Reflex- 
koppler RKi . 1st die Magnetkarte eingelegt, so entsteht am Eingang X2.14 RK1 als 0-Signal. 

Dieses wird in Verbindung mit dem Signal EE iiber die BrUcke Br1 ^ Treiberstufe A2 an den 

Ausgang X1A9 als SO = 0 gegeben und auf dem Adapter als Kartenerkennung ausgewertet . 

9.2. Kartenerkennung mit Sicherheitsyorsatz (Brlicke 1 of fen) 

1st die Magnetkarte eingelegt,. ersoheint ebenfalls das Signal RKI = 0. Dieses Signal wird 
Uber das NAND A5/03 an den Ausgang X2 . 1 2 als S01/SV gelegt. Auf der LP SV erfolgt die Frei- 
gabe des Zahlers A1.2/A1.1. 

Wie in der Einstellvorschrift ,verraerkt , werden am Anfang der Karte 7,44 mm des Magnetbandes 
mit Null-Takt-Datenbits beschrieben. Diese Bits werden im Zahler des SV. ausgewertet und das 
Signal S02 mit 1 gebildet. Diese 1 wird Uber S02/SV (X2.13) an das NAND A5/04 gefuhrt und 
mit dem Signal EE verknUpft. Das am Ausgang A5/06 entstehende 0-Signal wird auf die beiden 

Eingange der Treiberstufe A2 gefuhrt’ Am Ausgang A2/05 X2/20 wird das Signal ES zur 

Freigabe der Eingabesperre und am Ausgang A2/10 XI A9 das Signal SO (Status 0) entnom- 

men . 



9.3. Kartenpositionierung 

Die Kartenposition wird durch die beiden Ref lexkoppler RK2 und RK3 angezeigt. Tiber die 
Trigger A11 . 1 , A11.2 und den Treiber A1 , gelangen die entsprechenden ’ Signale als ST und 
zur Auswertung in die AnschluBsteuerung. Der RK2 dient ^der Kartenlaufkontrolle der Magnet- 
karten. 

Nach der Anfangspositionierung werden solange Nullen (nur Taktimpulse) auf gezeichnet , bis 
vom RK3 der Erkennungsimpuls des Startzeichens gegeben wird, 

FUr das Aufzeichnen hat der RK3 besondere Bedeutung. Er ist so angeordnet, dab 7,44 mm nach 
dem Kopfspalt das Startzeichen geschrieben und mit der Aufzeichnug der vorher eingegebenen 
Information begonnen wird.’ 

Am Ende der Kartenbahn befindet sich ein Sicherheitsendanschlag, der die Magnetkarte beim 
Hinauslauf aus dem Bereioh der hinteren Transportachse begrenzt und sie in deren Bereich 
zurUckdruckt (nur bei Nichterkennung der ENDE-Marke im Lesevorgang) . 

FUr die Einbauvariante ist dieser Hebei ein Tell der Beschlagnahmeeinrichtung. Bei ungUlti— 
gen Oder nicht zum System gehbrenden Karten verbleiben diese noch in der Kartenbahn des Ge- 
rStes. Sie werden nicht wieder ausgetrieben . Die nachste Karte schiebt diese soweit hinaus , 
bis der Hebei UberdrUckt wird. Er druckt von oben auf die Karte und laBt sie in ein Be- 
schlagnahmefach fallen. 

10. Motorregler 

10.1. B1 ockschaltblld (Abb. 10) 

Mit Hilfe des Taktgenerators wird die Antriebsspannung im Abstand von 1 , 5 ms abgeschaltet 
und in der Pausenzeit von 0,3 nis die vom Motor erzeugte Generatorspannung in die Abtast- 
und Halteschaltung eingespeichert . Dieser eingespeicherte Wert wird in die Regelschaltung ‘ 
weitergegeben und darin in den Analogwert fUr den Motorantrieb gewandelt. Mit der Ansteue- 
rung der Start-Stop-Schaltung erfolgt der Stop des Regelkreises mit gleiohzeitiger Kurz- 
schluBbremsung des Motors. Die Dr ehrichtungsumkehr erfolgt durch Umpolen des Motors mit dei. 
Relais K1 . 
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Abb.. 10 



10.2. Funktl onsablauf Motorregler 



Der Motorregler arbeitet nach dera Prinzip der Generatorspannungsmessung. Br hat die Aufgabe 
eine von Betriebsschwankungen freie und magnetkartenunabhangige Drehzahl zu gewahrleisten . 
Die Steuerung fUr den Vorwarts-RUckwMrtslauf sowie das Bremsen des Motors erfolgt durch die 
Leiterplatte "Motorregler SLE" (1.62.518510.0; 083-4-210-002). 

Ausgangspunkt fiir die Motorreglung 1st der vom Schaltkreis A2 am Ausgang 03 erzeugte Hilfs- 
takt von ca. 550 Hz im Tastverhaltnis 1:5 (0,3 ms Pausenzeit und 1 , 5 ms Antriebszeit ) . 





1 — " 


1.5 ms 1 


- — Antriebszeii 
















— 


[=a-0,3ms Pdusenzeit 



Abb. 11 



In der langen Taktzeit arbeitet der Motor als Antriebselement , in der kurzen Taktzeit als 
MeBgenerator . 

Die Antriebszeit erscheint am Ausgang 03 des Schaltkreises A2 als 1-> die der Pausenzeit 
als 0-Potential. 

Die vom Motor erzeugte Generatorspannung wird in die Abtast— und Halteschaltung (V3*2 und 
V6) eingespeichert . Der Regelkreis setzt sich aus der Schaltung R3, R9 . 2 zur Bildung der 
drehzahlpr oportionalen Istwertspannung, aus dem Spannungsschaltkreis A1 mit Sollwert-Span— 
nungsbereitstellung am Transistor V4.1 und dem Stellglied R7 > R13 zusammen. 

Wahrend der Antriebszeit (1,5 ms) liegt der Hilfstakt an der Basis des V3.1 mit hohem Po- 
tential (ca. 10 VP) an, steuert derr Transistor durch und schlieDt den V3-2. Mit Entladung 
des 05 sinkt die Spannung an der Basis des Transistors V6 und steuert diesen weiter durch. 
Die am Emitter vom Schaltkreis A1 anliegende Ref erenzspannung kann iiber R9 • 2 und V6 erhbht 
nach Masse abflieDen. Im Regelschaltkreis A1 entsteht am Ausgang 06 ein Potential > 6,3 V, 
der Transistor V4 . 1 wird gebffnet und die Motorantriebsspannung (12 P) zugeschaltet . Nach 
1,5 ms schaltet der Ausgang am Schaltkreis A2/03 auf 0 (Pausen- bzw. MeDzeit) , schlieDt 
V3 . 1 und iiber die Diode V22 und Eingang 09 des Schaltkreises A1 wird der Ausgang 06 auf 
<6,3 V gelegt. Der Transistor V4.1 wird geschlossen und unterbricht die Motorantriebs- 
spannung. 
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Die durch den drehenden Motor entstehende Generatorspannung liegt liber den Wxderstand R10 
an der Basis des Transistors V3.2 an, dffnet ihn entsprechend der anliegenden Generator- 
spannung, so dafi Uber den Spannungsteiler V5.4, R3 . 2 und V3-2 der Kondensator aufgeladen 
werden kann. Die Basis des Transistors V6 wird angehoben und macht ihn undurchlassiger . 

Die Ref erenzspannung am Eingang 02 des A1 erhoht sich und senkt die Ausgangsspannung am 
Ausgang des A1/06 auf <6,3 V. Mit Frequenzwechsel am Ausgang des Schaltkreises A2 von ”0" 
auf 'M *' wird die Sperrung des A1 Uber den Eingang 09 aufgehoben. Der Transistor V4 . 1 bleibt 
jedoch solange geschlossen, bis am V6 die Spannung durch Entladen des C5 sov/eit abfallt, 
daB V6 mehr durchlassiger wird, die Ref erenzspannung nach Masse abflieBen kann, sich der 
Ausgang 06 des A1 > 6,3 V erhbht und den Transistor dffnet. 12 VP Antriebs spannung werden 
wieder zum Motor durchgeschaltet . 

Dieser Vorgang des Motorlaufs wird gestoppt, wenn am Eingang X3.3 das Signal ME = 1 zuge- 
schaltet und das Relais Ki in Grundstellung gezogen wird. 

Die Einstellung der konstanten Ausgangsspannung fUr den Motorantrieb eriolgt am regelbaren 
Widerstand R13. 

10.3. Motorf reigabe (ME) 

Mit dem Zuschalten des Signals ME = 0 am Schaltkreis A1/10 erfolgt die Arbeitsf reigabe des 
Regelschaltkreises . AuBerdem wird der Transistor V4 . 2 gesperrt. Die KurzschluBschaltung der 
Motorwicklung wird durch Wegnahme der Masse uber Emitter. - Kollektor V4.2 aufgehoben. Die 
Motorfreigabe ist somit erfolgt. 

10.4. Motorlauf (MV) 

Mit Bildung des Signals MV = 0 v/ird der Motorvorlauf zugeschaltet . Es wird die Basis des 
Transistors V3.3 auf ‘*0" gelegt Die Masseleitung zum Motorumschaltrelais K1 v/ird unter- 
brochen . > 

Das Dmschaltrelais kann abf alien und die Relaiskontakte K1./5 , 6, 7 bzw. K1/8, 9, 10 werden 
von Rlicklauf auf Vorlauf umgeschaltet (Motorumpolung) . 

Merke: In Grundstellung ist Relais K1 angezogen und auf RUcklauf geschaltetl 




IV. Kurzaseichenllbersicht 



EA 

EE 

ES 

IREDM 

KR1 ... KR3 
KREF 

KW1 ... KW3 

ME 

MR 

MR1, MR2 

MU 

MV 

MV1 , MW2 

RK1 ... RK3 

RD2 

RD13 

5 P RK 

SO ... S2 

4 PG SIMO 

S01/SV 

S02/SV 

SV 

SE 

WE2 

UE13 

WD2 

WD13 



- Entnahmeauff orderung 

- Eingabeerlaubnis 

- Eingabesperre 

- Diodenmasse Ref lexkoppler 

- Lesewicklung Spur 1 ... 3 

- Ref erenzspannung (Mittenspannung) 

- Schreibsignal Spur 1 ... 3 

- Motor enable (Schreibfreigabe) 

- Motorlauf signal 

- Motorregler 1 , 2 

- Motorumschaltung 

- Motorvorlauf (Motor forward) 

Motorwicklung 1,2 

~ Ref lexkoppler 1 ... 3 

- Read data 2 (Lesedaten Spur 2) 

- Read data 1/3 (Lesedaten Spur 1 oder 3) 

~ 5 P Ref lexkoppler 

- Sensor 0 . . .2 (Status 0 ... 2) 

4 P Batteriestrom Si cherheitsmodul 

- Zahlerfreigabe SV 

- Zahlersignal SV 

~ Sicherheitsvorsats 

- Select (Spurauswahl 1/3) 

- Write enable 2 (Schreibfreigabe Spur 2) 

“ Write enable 13 (Schreibfreigabe Spur 1 oder 3) 

- Write data 2 (Schreibdaten Spur 2) 

- Write data 13 (Schreibdaten Spur 1 oder 3) 
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Y- Binstellvorschrif t 



1 . BenbtiKte Mel3- und Hilfsmittel 

- Prtifgerat (Simulator) VWP 753010836210000 

- WP-Karten 

- Blattlehre 0,5 mm 

- nichtmetallische Blattlehre 0,5 mm/Einstellkarte VV/P 651040836210001 

- Federwaage 100 p, 1000 p 

- Oszillograph 

2 . Einatell- und Montagehinweise 

2.1. Freigabesperre (nur Geratetyp Si cherheitsvariante SV) 

Per Freigabemagnet hat in Grundstellung zwischen Spule (6) und Anker (5) einen Abstand von 
(0,5 + 0,1) mm zu haben. Der Sperrsattel (10) mufi sich.er Kartenbahn (11) sperren. Die Ein- 
stellung ist am Exzenter (12) vorzunehmen. (Abb. 17 und 18) 

2.2. Andruckr oil en (Transportwellen) 

Ohne eingelegter Magnetkarte muB zwischen Andruckrollen der Transportwellen (13) und den 
Kugellagern (9) der Rollenhebel ein Luftspalt von (0,5 + 0,1) mm vorhanden sein. Die Ein- 
stellung erfolgt mit Hilfe der Blattlehre am Einstellblech (1). (Abb. 17) 

2.3* Ri emenspannung 

Der Antriebsriemen muB sich im gespannten Zustand mit siner Kraft von 250 p (8-1) mm 
durchdriicken lassen. Die Einstellung ist durch Verschieben der Motorplatte vorzunehmen. 




2.4. Magnetkopf 

Zwischen hinterer Transportwelle (13) und Magnetkopf (17) ist mittels nichtmetallischer 
Blattlehre der Abstand von (0,5 + 0,1) mm am Exzenter (14) einzustellen . 

Beim Einlegen der Magnetkarte muB der Magnetkopf (0,3 - 0,05) mm angehoben werden. 

Kopf andruckhebel (18) mit Federwaage so einstellen, daB die komplette Kopfhalterung mit 
(75 - 5) p auf den Exzenter (14) drtickt. Bei (75 - 5) p beginnt die Kopf halterung sich 
abzuheben. (Abb. 21) 
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2.5. Kontrolle des Kartenvorschubs 



Fiir die Kontrolle wird eine Magnetkarte unter dem Kopf bewegt und die Vorschubkraft mit 
einer Federwaage gemessen. Die Karte wird mit der Federwaage festgehalten und das Riemen- 
rad von Hand weitergedreht . Es sind Werte von 500 p zulassig. (Abb. 17) 

2.6. Kontrolle der Fuhrungsbahn 

Die FUhrungsbahn wird mit einer Magnetkarte kontrolliert. Die Karte wird durch Drehen des 
Riemenrades von Hand Uber die gesamte Lange der FUhrungsbahn bewegt und durch Sichtkon- 
trolle der einwandfreie Lauf der Karte bewertet. (Abb. 17) 

2.7. Einstellung der Lage des Kopfspaltes 

FUr die Einstellung wird eine Prufkarte mittels Prufgerat in der zu prUfenden SLE standig 
unter dem Kopf hin und her transportiert . 

Mit dem Oszillograph wird am Pin A13.^/08 und A13.1/06 der LP VSLE die verstarkte Wieder- 
gabespannung (Lesespannung) kontrolliert. 

Die Lage des Kopfspaltes zur Karte wird durch Verdrehen der Stellschraube (20) geandert. 
Vorher ist der Einstellwinkel (23) zu lockern. Die Position (20) wird soweit verstellt, 
bis oszillograf isch die maximale Amplitude erreicht ist. 

An den Pruf punkten. A1 3 .A/08 und A13.1/06 ist eine Spannung = (10 + 4) V nachzuweisen 
Fur Verstarker 083-4-210-003 gelten die MeDpunkte X3 . 1 bis X3.3. (Abb. 19 und 21) 

2.8. Kompatibilitatsprufung 

Fur die Kompatibilitatsprufung werden 2 PrUfkarten mit Kopf schragstellungsauf zeichnung 
von -25' - 5' und +25' - 5'verwendet. Mit jeder Karte mussen mind. 10 Lesezyklen abgearbeitet 
werden. Dabei darf max. ein Fehler auftreten. 

Kompatibilitats-Prufkarte rechts: PK rechts 083-4-210-081 

" links; PK links 083-4-210-080 

2.9. Einstellung der Kartengeschwindigkei t 

2.9.1. Mit Prufprogramm FUPR 

SLE wird mit -der PrUfanlage gekoppelt. 

Mit Abarbeitung des Pruf prograinms CMAC Variance 300800 bzw . 800 erscheint auf dem Bild- 
schirm der BAB die Anzeige der Geschwindigkeit . Sie betragt (80 - 30) ram/ s . 

Die Einstellung wird am R1 3 der LP Motorregler vorgenommen, (Abb. 14) 

2.9.2. Mit Prufgerat 

Benotigt wird dazu ein 2 Strahl-Oszillograph bzw, Speicher-Oszillograph . 

Auf dem Prufgerat wird die Taste MV und MR gedruckt. Durch Ausldsung dieser beiden Funk- 
tionen wird die Geschwindigkeits-Prufkarte autoraatisch in der SLE vor- und zuruckbewegt . 
Folgende MeDbeschaltung ist erf orderlich: 

Oszillograph Strahl A 5 V/Teilung am RK2 Ldtpunkt X2.17 
Oszillograph Strahl B 5 V/Teilung am RK3 Lotpunkt X2.16 
Zeitbasis Oszillograph 0,2 s/Teilung 
Kanal intern getriggert; Betriebsart getriggert 

Zur Beachtung dieser Schaltzeit ist es gunstig, diese Messung, wenn vorhanden, mit einem 
Speicher-Oszillographen durchzufuhren . 
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Abb. 13 




Priifkarte Kartengeschwindigkeit 
(VWP 651030836210001 (083-4-210-084) 

Abb. 14 



2,10. Sins tel lung Schreibbeginn 

Die Einstellung des Schreibbeginns erfolgt mit einer normalen Magnetkarte. Sie wird rait 
"1 ‘'“Bits besohrieben. Der RK3 muI3 dabei in der Mitte des Langloches bef estigt' sein . 

Der Magnetkopf ist an der Einstellschraube (15) soweit zu verstellen, dafi das erste Bit 
(7,44 t 0,1) mm nach dem Kartenanfang auf dem Magnetstreif en erscheint. 

2x "1"-Bit, anschliefiend beliebig mit ‘'0"-Bits beschrieben. 




f luchten 




Abb. 16 Kopfhebel SV (L4) 
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¥1 . Vartunga'YoracS&rlf t 



1 . Allgemelne Hinwelse 

Die Wartung der SLE/ALE ist Bestandteil der vorbeugenden Instsuidhaltung , Sie darf nur von 
Technikern ausgefUhrt warden, die iin Besitz eines entsprechenden Befahigungsnachweises 
Sind. 

Die laufenden Wartungen sind nach den vorgesohriebenen Wartungszyklus durchzufuhren . 

Die erste Wartung iat generell bei Aufstellung dee GerStes beim Kunden vorzunehraen. 

Alle meohanischen Wartungsarbeiten erfolgen bei gezogenem Netzstecker. 

2 . Reinigungamittel 

- Spiritus 

- Pitwasser Oder ahnliche Loaung 
3 • Wartung des Laufwerkes 

3 • 1 • Reinlgung des Magnetkopfes 

Nach Abschrauben des Andruckhebels und Abschwenken des Kopfes ist die Kopfflache mit einera 
in Spiritus getauchten Wattestabchen zu saubern. 

Ahschliefiend wird die Kopfflache mit einem weichen, fusselarmen Tuch getrocknet. 

Wahrend der Reinigung darf der Kopfspiegel weder mit den Fingern noch mit harten Gegenstan- 
den berUhrt werden.. 

3.2. Sichtprlifung des Riemens 

Kontrolle auf Risse; Nachlassen der Riemenspannung. 

Dazu ist das Ahtriebsrad mit Hand durchzudrehen . Ein stark gedehnter Riemen ist auszutau- 
schen , 

3 . 3 . Kontrolle der Funktionen 

Riemenspannung: 7 mm ... 8 mm bei 250 p 

Andruckkraft Kopf : 75 p - 5 P 

Abstand Transportwelle - Kopf: 0,5 mm + 0,1 mm 

Abstand Transportwelle ~ Kugellager: 0,5 mm + 0,1 mm 

Im Bedarfsfall ist eine Justage entsprechend Einstellvorschrift vorzunehmen. 

3 . Reinigung der Verkleidung 

Die Verkleidung ist im Bedarfsfall mit einem mit Fitwasser angef euchteten Tuch zu reinigen. 

4. Wartung der Elektronik 
4.1. Allgemeines 

Die Kontrolle der Elektronik erfolgt zyklisoh in den vorgegebenen ZeitabstSnden . 

Polgende Mefi- und Hilfsraittel werden benbtigt: 

- 2 Kanal-Oszillograph bzw. Speicheroszillograph 

- ubergeordnetes Gerat oder SLE-PrUfgerat (Simulator) 

- MeDkarte fUr Geschwindigkeitsmessung ^ 

- Prtifkarte links und reohts zur KompatibilitStsprUfung 

- PrUfprogramm FUPR und DPCC 
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4.2. EinstellunK der KarteriKeschwlndiKkeit 



Mittels FUPR bzw. PrUfgerat 1st die Kartengeschwindigkeit zu kontrollieren, 

Bei Abweichung von 80 mm + 2 % ist der Regler R1 3 (LP Motorregler) nachzustellen , 

4.3. Karte - Kopf-Kontakt 

Der Karte - Kopf-Kontakt ist mit dem Oszillograph zu kontrollieren. 

Am Pl.n A13.4/08 (Spur 1/3) muD sich eine Spannung von U^^=6,5V-1 V und am Pin 06 des 
A13.1 (Spur 2) eine Spannung von = 10 V - 1 V nachweisen lassen. 

4.4. Kompa-PrUfung 

Mit Programm DPCC (lesen) beide Karten je 1 0x lesen lassen. 

Fehlerquote - siehe Einstellvorschrift 

5 . Wartungstabelle 



Wartungsarbeiten 


300 h 


1000 h 


Reinigung Magnetkopf 


X 




SichtprUfung des Riemens 


X 




Kontrolle der Funktionen 




X 


Kartengeschwindigkeit 


X 




Karte - Kopf-Kontakt 


X 




Kompa-Prufung 


X 
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?II- Prlif varachs-if t 



1 . Bendtlgte Mefl-, Priif- und Hllfmlttel 

1.1. MeB~ und Prufmittel (handelstibllch) 

~ 2 Kanal-Oszillograph bzw. Speicheroszillograph 

- Digitalvoltmeter Oder UNI-MeBgerat 

- Rechteckgenerator 500 Hz TTL-Pegel 

~ Sinusgenerator 1 400 Hz; 500 Hz U = 10 mV 

1.2. MeB- und Prllfmittel (nlcht handelsublioh) 

- Muttermaschlne (A 5120; A 5130; K 8924; K 8927) 

" Priifgerat (Simulator) 

- Kabel W1 SLE 

- Adapter ASL K 6001 

- Diskette mit Priif programm PUPR/DPCC 

- 1 Priifkarte (Geschwindigkeit) ; 2 Priifkarten (Kompa) 

- Einstellkarte (Puhllehre, nichtmetallisch) 

1.3. Dokumentatlon 

“ Einstellvorschrif t 
“ PrUfvorschrift 

”• Serviceschaltplane SLE K 6501.10/50 und ALE K 6502.10/50 
2 . Priif bedingungen 

2.1. Umgebungsbedingungen 

Teraperatur: 22 °C K 

relative Luftfeuchte: - 60 % 

2.2. Anschlufibedingungen der SLE/ALE 

Die Priifung erfolgt in waagerechter Lage des Gerates. Die SLE/ALE ist Uber das Kabel ¥1 
SLE mit dem Adapter des K 6001 des Prlifrechners und dem Priif adapter (Simulator) verbunden. 
Die Kontaktbel egung des 26poligen Steckverbinders STL XI ist ira Punkt 2.7. ersichtlich. 

2.3. Elektrische AnschluBbedingungen auf der LP Motorregler 



Lotpunkte 




X3.1 


12 P ±5 f. 


X3.2 


MP (Masse) 


X3.3 


ME (Motorfreigabe) 


X3.4 


MV' (Motorvorlauf ) 


X3.5 


MU/MR 1 I Kontaktumschaltung Motorlauf 


X3.6 


Mir/MR2j 



Die Signale ME bzw. MV sind zur Priifung mit TTL-Pegel zu steuern. 
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2.4, Elektrlsche Anschlufibedlngun^en LP VSLE 



Lotpunkte 






X2A 


Bezugspotential schrelben 6 VP (KREP) 


X2.1; X2.2; 


X2.3 


KW1 ... 3 


Schreibwicklung Spur 1 ... 3 


X2.10; 


X2.9 


KR2 


Lesewicklung Spur 2 


CVl 


X2.7 


KR1 


Lesewicklung Spur 1 


X2.6, 


X2.5 


KR3 


Lesewicklung Spur 3 




X2.11 


5 PRK 


Betriebsspannung 5 P Ref lexkoppler 




X2.12 


S01/SV 


Eingang SV Zahlerf reigabe 




X2.14 


RK1 


Ref lexkoppler signal 1 




X2.16 


RK3 


Reflexkopplersignal. 3 




X2.17 


RK2 


Ref lexkoppler signal 2 




X2.18 


12 PRK 


Betriebsspannung 12 P Ref lexkoppler 




X2.19 


IREDM 


Diodemasse Ref lexkoppler (RKM) 




X2.20 


Masse 


Eingabesperrmagnet (ES) 




X2.24 


12 P 


ES/NST 




X2.22 


5 PSV 


Betriebsspannung 5 P Si cherheitsvorsatz 




X2.15 


ME 


Motorfreigabe 




X2.21 


MV 


Motorvorlauf 




X2.26 


Masse 


Motorregler/Notstrom (NST) 




X2.27 


12 PM 


Betriebsspannung Motorregler 




X2.25 


Masse 


SV/NS 


2.5. Elektrische AnschluBbedin^un^en LP SV 


Lotpunkte 




X4.1; X4.2 




Lesewicklung MKSV 


X4.3 




5 P 


Betriebsspannung 


X4.4 




Masse 




X4.5. 




S02 


Signalausgang fur ES und SO 


X4.6 




S01 


Zahlerfreigabe ira SV 



2.6. Elektrische Anschlufibedingungen LP SV/NS 



Lotpunkte 




X5.1 


4 VPG 


SIMO SpannungszufUhrung Notstrora 


X5.2 


12 P 


Betriebsspannung 


X5.3 


Masse 




X5.4 


MW1 


Motorwicklung 1 


X5.5 


MR1 


Motorregler 1 


X5 . 6 


MR2 


Motorregler 2 


X5.7 


MW2 


Motorwicklung 2 
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2.7. SteckerbeleKun^ X1 
(26polig) 



A 1 


B 


11 

o 

o 


1 = 00 


2 = 12 P 


2 = - 


o 

o 

It 


3 = 00 


4 = RD2 


4 = WD2 


5 = WE2 


5 = WD13 


6 = WEI 3 


6 = RD13 


7 - MV 


7 = EE 


8 = MR 


8 = SE 


9 = ^ 


9 = 


10 = S2 


10 = - 


11 = 5 P 


11 - 5 P 


12 = 12 P 


12 = 5 P 


13 = - 


13 = 00 



2.8. Funktionsprufung SLE/ALE 



- Kontrolle der Werte entsprechend der Einstellvorschrift . 

- WS,hrend des Ablaufs des automatischen Prufprogramms ist der gleichmaI3ige Lauf der 
Karte zu kontrollieren. 

- Es ist zu kontrollieren, ob die Karte, nachdem sie aus der hinteren Transportwell e 
hinausgelauf en ist, durch die Wirkung des Anschlaghebels wieder eingezogen wird. 

- Mit einer Magnetkarte ist am Geratetyp mit SV die Punktion der Eingabesperre zu kon- 
trollieren. Es darf sich nur eine beschriebene Magnetkarte lagerichtig (Magnetstrei- 
fen links oben) einfUhren lassen. 

- Die Prlifung "Schreiben und Lesen" erfolgt mit Priifanlage. In 10 Schreibzyklen darf 
max. ein Fehler auftreten. Gepruft wird mit den Prtifprogrammen FUPR und DPCC. 

- Mittels PrUfprogramra FUPR und Priifkarte ist die Kartengeschwindigkeit 

= (80 - 1,5) mm/ s zu prtifen. 

- Flir die Kompatibilitatspriifung sind 2 Kompa-Prufkarten , welche mit einer max. Kopf- 
schr^gstellung beschrieben sind, zu verwenden. Diese Karten dilrfen nur gelesen werden! 



3. PrUfung LP VSLE 



- SLE/ALE mit Kabel W1 SLE am Priif adapter ansohlieBen. 

- Priifadapter am ASL K 6001 der Priifanlage ansohlieBen. 

- Spannung priif en 



Spannung 


MeBpunkt 


5 P 


X2.11; X2.22 


12 P 


X2.18; X2.24; X2.27 


00 


X2.25; X2.26 



-- Prufung Mot orsteuerung und Eingabesperre mit Priifadapter. 

Alle Steuersignale (Taster in Ruhe) sind inaktiv (H-Pegel) . 
- Prtifung nach Tabelle 

Sc halt er Signals auf LP VSLE 



MV 


MR 


ME 

X2.15 


MV 

X2.21 




5 P 


5 P 


H 


H 


Halt 


00 


5 P 


L 


L 


Vorlauf 


5 P 


00 


L 


H 


Riicklauf 


Schalter EE 


Spannung 


zwischen X2 


.20 - X2.; 



* 



5 P 
00 



0 V 
^10 V 
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- Potosysteme (Spannung uber 46 kOhm-Widerstand anlegen) 



X2.17 


XI B9 


X2.16 


X1A10 


X2.14 


X1A9 


00 


L 


00 


L 


00 


L 


5 P 


H 


5 P 


H 


. 5 P 


H 



- Zeitglieder- UV LP VSLE priifen 
Am A4 Pin 05 Haltezeit 

am A3 Pin 09/Pin 01 Haltezeit 

4 . Sohreibver starker 



ohne SV ist X2.13 nach X2.12 zu brlicken 




<^(126 + 50) ms 




tnOO tl5) ;js 



kontrollieren. 



~ Prlif adapter anschlieBen (Rechteckgenerator fest eingebaut). 
- Priif schaltung aufbauen 



MK 10ii 




Ausgang 

Schreibverstarker Oszillograph X2 , 4 

X2.1; X2.2; X2.3 

- Priifung (X = Taste gedriickt) 



Spur 


1 .3/2 


SE1.3 


WEI .3 


WE2 


EE 


Lbtpunkt 


1 


- 


X 


X 


- 


- 


X2.2 


2 


X 


- 


- 


X 


X 


X2.1 


3 




- 


X 


- 


X 


X2.3 






6 VMS 



TTL“ Peg el 



5 . LeseverstSrker 

“ Priifadapter anschliefien (Sinusgenerator = 300/500 Hz fest eingebaut) . 
- Anschlufi Sinusgenerator vom Priifadapter - Spur 1 X2.7/X2.8 

Spur 2 X2.9/X2.10 

Spur 3 X2.5/X2.6 

~ MeI3kabe-l Spur 1/3 am Pin 08 A13.4 bzw. Pin 04 A11 .5 
Spur 2 am Pin 06 A13*1 bzw. Pin 04 A11.4 



Spur 2 und 
Spur 1/3 

f = 500 Hz 
P 

Taste 

gedriickt 



AAAAAAA 

iliMULlMMI 



A11.5 Pin 04 
A11 .4 Pin 04 



TTL-Pegel 



A13.1 Pin 06 
A13.4 Pin 08 



6 V. 



8S 



V 



Oszillograph Buchse Prtifung 
RD1/3; RD2 TTL-Pegel 
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1.3/2 


SE 




PrUfen Spur 


1 


RD1 




X 




Spur 


2 


RD2 


X 


- 




Spur 


3 


RD3 


- 


- 


X = Taste gedruckt 



Diese PrUfung kann ebenfalls mit 300 Hz erfolgen. Das Impulsbild wird entsprechend welter 
auseinandergezogen . 



Oszilloskopeinstellung : 5 V - 1 ms - 500 Hz 



6 , PunktlonsprUfung LP Motorregler 
6.1. PrUfvorbereitung 



Die SLE/ALE ist Uber den Steoker X1 mit dem Priifkabel des Priifadapters zu verbinden. AuDer- 
dem ist die externe Stromvereorgung anzuschliefien. An den zur PrUfung angegebenen Prufpunk- 
ten Sind die entsprechenden Signals abzunehmen. 




6.2. PrUfung Taktgenerator 

Nach Zuschalten der Betriebsspannung und Anlegen des Signals ME ~ 0 (Taste MT oder MR ge- 
druckt) wird am Ausgang des Bauelementes A2/3 die Funktion des Taktgenerators mit dem Os- 
zillokop uberprUf t . 

Es muB folgendes Impulsbild abgebildet werden : 




t^ = 0,3 ms 

cL 

t^ = 1,5 ms 
e ' 

T == 1 , 7 ms 




f = 530 Hz ... 570 Hz 

PrUfung der Frequenz mit DMV 
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6.3. Prlifunfi Regelschaltung 



Nach Zuschalten des Signals ME = 0 und Mittelstellung des Einstellreglers R13 wird oszil- 
lografisch die Funktion der Regelschaltung uberprtif t . Am Emitter von V4.1 mufi folgendes 

I 

Impulsbild mit einer 4 V zu messen sein. 



U 




Mit dem Einstellreglei' R13 mufi sich die zu messende Generatorspannung im Bereich von 
= 4V ... 7 V einstellen lassen. 

Gen 

Anschliefiend wir eine Spannung von 5 V bei mittlerem Lastwert (100 mA) wieder eingestellt. 
Die Peineinstellung der Motorgeschwindigkeit erfolgt mit Einstellkarte und PunktionsprUf- 
programm PUPR . 



Mittelwert 100 mA 
oberer Lastwert 400 mA 
unterer Lastwert 50 mA 



Belastung mit Priifkarte 





Mit der Ansteuerung von MV = 0 erfolgt die Drehrichtungsumkehr mittels Relais K1 , wodurch 
die Umpolung des Motors vorgenommen wird. Mit dem Umpolen des Signals ME von "0" nach "1 " 
wird das Bremsen des Motors eingeleitet. (Gedriickte Taste MV oder MR Ibschen.) 
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